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1. Einleitung und Aufgabenstellung

Seit 1992 befinden sich nach Wesselink (1992) die ersten Melkroboter im
Praxiseinsatz. Erwartete Vorteile des Einsatzes von AMS sind nach Lind et al. (2000)
verbesserte Milchleistung, Milchqualitdt und Eutergesundheit. Nach Flbbeker und
Kowalewsky (2000 b) wurden in einer Umfrage bel Milcherzeugern in absteigender
Haufigkeit folgende Kaufgrinde genannt: Arbeitsentlastung, mehr Freizeit/
Flexibilitét, bisherige Technik veraltet, hohere Leistung, bessere Tiergesundheit,
Arbeitskrafteinsparung. Durch Anbieter propagierte Vorteile sind unter anderem:
Tiergerechtheit, Benutzerfreundlichkeit, hohe Wirtschaftlichkeit, Zuverlassigkeit,
hohe Milchqualitdt, Erkennung von Eutergesundheitsstorungen durch elektrische
Leitfahigkeit, zuverlassge Mel¥elemente, prazissr Anschluld der Melkbecher,
Arbeitszeitersparnis, Arbeitserleichterung (Prolion, 2000; Fullwood, 2000, Westfalia,
2000, Insentec, 2000, Delaval, 2000, Lely, 2000). Die verflgbare Literatur zu diesem
Thema &% widerspriichliche Ergebnisse erkennen und erweckt den Anschein, dass
obengenannte positive Einflisse durch den Melkroboter sich nicht ohne weiteres
einstellen. Ein wirtschaftlich wichtiger Faktor liegt in Milchviehbetrieben haufig im
finanziellen Verlust durch Eutergesundheitsstorungen. Nach Radostits et al. (2000)
bringt die Masdtitis die hochsten Verluste fur die Milchproduktion. Deshalb wurden
mit Hilfe von Literaturrecherchen und eigenen Untersuchungen Zusammenhange
zwischen  Melkrobotereinsatz  und  Eutergesundheit  geprift. Folgende

Aufgabenstellungen wurde bearbeitet:

1. Erfassung und Darstellung der Eutergesundheitssituation in zwei Betrieben Uber

einen bestimmten Untersuchungszeitraum,

2. Untersuchung und Bewertung der Robotertauglichkeit hinsichtlich Erfassung,
Erhaltung und Verbesserung der Eutergesundheit der Herde sowie der Erhaltung

einer sehr guten Milchqualitét,

3. Erstellung eines Programmes zur Sicherung der Eutergesundheit einer

Milchkuhherde im automatischen Melksystem.



